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1 Introduction

Gα+δ,κ:R→ R such that

Gα+δ,κ(z) =
∂

∂xα+δ
tanh

[
ln
(
βΩα+δ

)
κ

]
.

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+
1
∞

tan−1(xf(∞); ζx,mx).

Gα+δ,κ(z) =
∂

∂xα+δ tanh

[
ln(βΩα+δ)

κ

]
= ∂

∂xα+δ tanh
[
1
κ ln

(
βΩα+δe−κz

)]
= ∂

∂xα+δ tanh
[
1
κ ln

(
βΩ
(
Ωδe−κz

)α)]
= ∂

∂xα+δ tanh
[
1
κ ln (βΩ) + α ln

(
Ωδe−κz

)]
= ∂

∂xα+δ tanh
[
α ln

(
Ωδe−κz

)]
= δe−κz

Ωδe−κz

[
1− tanh2

(
α ln

(
Ωδ e−κz

))]
= δΩ−δe−κz

e−κz

Ωδe−κz−tanh2(α ln(Ωδ e−κz ))

= δΩ−δe−κz

1−tanh2(α ln(Ωδ e−κz ))
· e−κz

So, the solution to:

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+
1
∞

tan−1(xf(∞); ζx,mx).

The solution to this equation is

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+
1
∞

tan−1(xf(∞); ζx,mx) =
f(∞)xf(∞)−1

1 + x2f(∞)

[
1− tanh2 (α ln (ζx · xmx))

]
·xα.

1



We can solve for this using a similar approach. Let’s define Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+ 1
∞

tan−1(xf(∞); ζx,mx) as

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+
1
∞

tan−1

[xα+ 1
∞ − ζx
mx

] 1

α+ 1
∞

; ζx,mx

 .

Then, Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

∂

∂xα+ 1
∞

tan−1

([
xα+ 1

∞ −ζx
mx

] 1

α+ 1
∞

; ζx,mx

)

= ∂

∂xα+ 1
∞

tan−1

[(
xα+ 1

∞ −ζx
mx

) 1

α+ 1
∞

; ζx,mx

]
= 1

mx

(
x
α+ 1

∞ −ζx
mx

) 1−α

α+ 1
∞

· ∂xα+ 1
∞

∂xα+ 1
∞

= 1

mx

(
x
α+ 1

∞ −ζx
mx

) 1−α

α+ 1
∞

· xα+ 1
∞−1

= xα+ 1
∞−1

mx

(
x
α+ 1

∞ −ζx
mx

) 1−α

α+ 1
∞

Therefore, the final solution for Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) is

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

xα+
1
∞−1

mx

(
xα+ 1

∞ −ζx
mx

) 1−α

α+ 1
∞

.

Now, substitute

f(∞) =
1− α

α+ 1
∞
,

and the above expression
= xf(∞)+α−1

mx

(
x
α+ 1

∞ −ζx
mx

)f(∞)

−tanh2(α ln(ζx xmx ))

= xf(∞)+α−1
1−x2f(∞)−tanh2(α ln(ζx xmxf(x)))

Therefore, our solution total would be:

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

f(∞)xf(∞)−1

1 + x2f(∞)

[
1− tanh2 (α ln (ζx · xmx))

]
· xα.

This completes our demonstration of the intrafunctorial calculus equation
given the proof from Gα+δ,κ:R→ R to Dα+ 1

∞ ,f(∞)(z).

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

f(∞)xf(∞)−1

1 + x2f(∞)

[
1− tanh2 (α ln (ζx · xmx))

]
· xα.
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Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) = lim

n→∞

∞∑
n=∞

[
tan−1(xf(∞); ζx,mx)

]
·

∞∫
θ=g(∞)

[
N∏
i=0

µg(φi) · ξΩ(n, α, θ, δ, η) ·πΩ(∞) ·υΩ(∞) ·ϕΩ(∞) ·χΩ(∞) ·ψΩ(∞) ·

κΩ(∞, θ, λ, µ)

]
∂

∂xα+ 1
∞
dxdαdρdθd∆dη → ∞.

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) = lim

n→∞

∞∑
n=∞

[
tan−1(xf(∞); ζx,mx)

]
·

∞∫
θ=g(∞)

[∏N
i=1 µg(φi)·ξΩ(n, α, θ, δ, η)·πΩ(∞)·υΩ(∞)·ϕΩ(∞)·χΩ(∞)·ψΩ(∞)

]
∂

∂xα+ 1
∞
dxdαdρdθd∆dη →

∞.

Dα+ 1
∞ ,f(∞)(z) =

limn→∞
∑∞

n=∞
[
tan−1(xf(∞); ζx,mx)

]
·

∞∫
θ=g(∞)

[
N∏
i=1

µg(φi) · ξΩ(n, α, θ, δ, η) ·

πΩ(∞) · υΩ(∞) · ϕΩ(∞) · χΩ(∞) · ψΩ(∞)

]
∂

∂xα+ 1
∞
dxdαdρdθd∆dη → ∞.

3


